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1. Sistem de semnalizare cu fibra opticd, care contine o fibra opticd multimod, in calitate de fibra senzor, un capat
al careia este unit printr-un dispozitiv de injectare a fasciculului de lumina cu o sursa de lumina coerentd, alt
capat al fibrei fiind unit printr-un receptor CCD cu un modul de formare a semnalului de alarma, constituit dintr-
un computer, care contine un diferentiator numeric al matricelor imaginilor speckle, un sumator al semnalelor-
diferentd a doud imagini speckle inregistrate consecutiv, si un comparator, conectat in paralel la un bloc de setare
a nivelului de declangare a semnalului de alarma, caracterizat prin aceea cd sistemul contine 0 a doua fibra
opticd, in calitate de fibra de referinta, un capat al careia este unit cu prima fibrd printr-un divizor de fascicul
50/50, alt capat fiind unit printr-un alt receptor CCD cu modulul de formare a semnalului de alarma.

2. Procedeu de localizare a interventiei neautorizate, realizat cu ajutorul sistemului definit in revendicarea 1, care
constd 1n aceea ca Se proceseazd pixel-Cu-pixel imaginile speckle din campul indepartat, se compara fiecare
cadru curent al imaginii captate de CCD cu cadrul imediat precedent al imaginii speckle, se calculeaza pixel-cu-
pixel diferenta dintre aceste doua imagini, in cazul cind diferenta depdseste nivelul setat, se declanseaza
semnalul de alarma, totodatd, in fibra senzor se formeaza o distributie a modurilor de propagare in fibra optica,
pentru care semnalul de iesire S este direct proportional cu forta de deformatie P si cu distanta de la capatul de
intrare al fibrei pana la locul interventiei neautorizate L:

SlzklpL,

unde kj este coeficient de proportionalitate,

in fibra de referintd se formeaza o distributiec a modurilor, pentru care semnalul de iesire S; depinde doar de forta
de deformatie P:

Szzkzp,

unde k este coeficient de proportionalitate,

comparatorul formeaza semnalul de alarma U ca raportul a doua marimi S; si Sy:
U=S1/S,=KL,

unde K este coeficient de proportionalitate, k=Ki/ka,

si se determina locul intruziunii din relatia:

L=Uk?,

cu afisarea pe ecran a locului in raport cu capatul de intrare al fibrei optice.



